
Anexo 2: Planos 

1.1 Plano frontal circuito 

1.2 Plano trasero circuito 

1.3 Plano engranaje motor 

1.4 Plano parte superior eje  

1.5  Plano parte inferior eje 

1.6 Plano clavija rueda 

1.7 Plano sujeción rodamiento 

1.8 Plano receptáculo circuito 

1.9 Plano marco circuito 

1.10 Plano sujeción Raspberry 
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